
Estación SMC IPC201C



Proceso IPC201C

Regulador presión 
proporcional (ITV)
(REG1/REG3/Vout1)

Bomba PWM1
(RG1/REG3/Vout4)

Electroválvula proporcional
AC1 (REG1/REG3/Vout2)

Peltier PWM2
(REG2/Vout3)

PT100
0-120ºC

P. DIF
0-200mmH2O



Proceso
Purgado (según SMC):

1. Lo primero que debes saber es que hay que tener cuidado con esta bomba, no puede funcionar en vacío más de 15 

minutos.

2. Respecto a que no se puede purgar el sistema, que siempre queda aire, imagino que será porque no se hace bien la 

purga. Cuando lo hagáis, tenéis que tener abierta la válvula manual VP4 (situada en el lado derecho de la estación), 

un tubo conectado a esta válvula para que el agua vaya a un recipiente y pulsar START + STOP hasta que no se 

vean burbujas a la salida de la bomba. Debes mover el tubo que va desde la válvula VP4 a la botella de agua hacia 

arriba y hacia abajo para que el agua baje hasta la botella. Un vez que empiece a salir el agua, ya puedes bajar el 

tubo y puedes continuar con el proceso de purga.

3. Hecho esto, cierra la válvula VP4 y pulsa el botón START para poner el sistema en modo RUN. Luego, pulsa el botón 

RESET y se llenará el tanque central desde el auxiliar (por lo que pon agua en el tanque auxiliar de metal situado en 

el lado izquierdo de la estación). Si oyes un ruido fuerte, eso es que hay aire en el sistema, para lo cual, abre 

nuevamente la válvula manual VP4 mientras pulsas el botón RESET durante unos segundos y, después, cierra la 

válvula VP4 y, cuando pulses el botón RESET, debería hacer menos ruido (si no es así repite el proceso de apertura 

y cierre de la válvula VP4). Con esto, el sistema estaría purgado correctamente.



Proceso
Precauciones:

● No meter aire DEP1 (P1+ - ITV) si el depósito está vacío o si los posibles destinos (B2+ 

y B3+) están llenos

● No meter aire DEP3 (P3+) si el depósito está vacío  o si los posibles destinos (B1+ y 

B2+) están llenos

● No encender bomba (MB):

○ depósito central vacío

○ válvulas de llenado del destino no está abierta alguna y si está abierta, que no esté 

lleno el depósito

● NO abrir válvulas vacíado si no está MIN (A1+. A2+, etc)

● No abrir la válvula de llenado de un depósito si éste está lleno (protección hecha 

mediente contacto de relé asociado a los detectores)



Proceso
Problema con el transmisor de presión diferencial:

● No marca los valores de nivel adecuados.

● Respuesta SMC: 

○ Soltar el tubo blanco de la parte trasera del sensor y soplar a través de él por si se 

hubiese quedado agua o aire acumulado que no debiera.

○  Si lo anterior no lo soluciona, tengo la siguiente pregunta; se queda con el mismo 

valor aunque variéis el nivel? O el valor varía proporcionalmente al nivel real que 

hay (aunque el valor no sea correcto)?



Posibles mejoras

● Añadir HMI y Conector RJ45 para facilidad de conexión al PLC

● Cuando se funciona con los reguladores de OMRON el PLC no dispone de las 

medidas de TEMPERATURA, CAUDAL Y NIVEL  → splitter para poder llevar 

una señal al regulador y otra al PLC.

● Para clases: tener prácticas documentadas explicando el P&ID para los lazos 

que se estén controlando.



RTD PT100 - S18280KD2C
SONDA PT100B Ø 8X200MM CABEZA KD CON CONVERTIDOR 
4-20mA RANGO 0+200ºC

REAL

ptc

in1 
(4-20mA)
0-120ºC



Detectores capacitivos

PNP, 3 hilos

Para los MAX, NC. Hay varios modelos en la web, no 
tengo claro el modelo, principalmente depende de la 
distancia de enrasado. Modelos:

CBN2-F46-E3 (2mm no enrasado)
CBN5-F46-E3 (5mm no enrasado)(2m cable)
CBN10-F46-E3 (10mm no enrasado) (2m cable)
CBN5-F46-E3-0,76M-v1-y (5mm no enrasado)

Para los MIN, NA.
CBN5-F46-E2-10M
CBN7-F46-E2-10M
CBN10-F46-E2-10M



Regulador PWM 8A (CEBEK - R-245V3)

https://fadisel.com/es/reguladores-cc/587-regulador-de-luz-8-a-cebek-r-25.html


Presostatos (ISE40-01-62L)

ISE40-01-62L

Presión positiva (-0.1 - 10000 MPa) ps3

in4 
(4-20mA)



Transductor electro-neumático de presión
(Regulador de presión proporcional ITV1030-31F2BN2)

Actuador y sensor quedan integrados en el propio transductor

P1+

ITV_in
(0-10V)MV

itv
(1-5V)PV



Transductor electro-neumático de presión
(Regulador de presión proporcional ITV1030-31F2BN2) P1+



Flujostatos (PFW2W504-F03-2 + PF2W301-A-M)
ft

dis2

in2 (4-20mA)
0.5-4 l/min



Sensor de presión diferencial baja (PSE550-AC2)
Display para sensor diferencial (PSE304-LB). ps2

dis1

in3 (4-20mA)
0-200mm H2O



Sensor de presión diferencial baja (PSE550-AC2)
Display para sensor diferencial (PSE304-LB). ps2

dis1

in3 (4-20mA)
0-200mm H2O



Convertidor para electroválvulas proporcionales 
(KR010_EV1)

Controla la válvula -A3+ (salida DEP3) mediante este controlador de válvulas (-AC1).

Consignas según R4:

● Vout2

● Controladores. según R12

○ Controlador del NIVEL (REG1)

○ Controlador de CAUDAL (REG3)

-AC1



Electroválvula proporcional compacta
(PVQ31-5G-23-01F-X18) A3+



Electroválvula proporcional compacta
(PVQ31-5G-23-01F-X18) A3+



Electroválvula monoestable 2/2 de fluido
(VX212EGAXB) 



Células Peltier (PT8-12-40)

Es un dispositivo electrónico que convierte electricidad en una diferencia de 

temperatura, al pasar corriente, un lado se enfría y el otro se calienta → efecto 

termoeléctrico (efecto Peltier).

La clave está en la dirección de la corriente:

➡ Corriente en un sentido:

Cara A = fría

Cara B = caliente

⬅ Corriente invertida:

Cara A = caliente

Cara B = fría

En la práctica:

● La cara fría se pone en contacto con lo que quieres 

enfriar

● La cara caliente necesita disipar el calor (radiador + 

ventilador)

Si no se elimina el calor la célula deja de enfriar (se 

igualan temperaturas)



Células Peltier (PT8-12-40)



Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBN2)



Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBN2)



Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBN2)

● Terminal 1 de la salida de control es la variable MANIPULADA que se utiliza para los actuadores

● Los terminales 11 y 12 se utiliza el EV1 en los REG1 y REG3 para parar los controladores desde el PLC

● En REG2 (TEMP) se utiliza la salida auxiliar 1 para activar los relés R2A/B

MV : 0 to 10 VDC

PV : 4-20mA



Controles lazo cerrado
Control caudal salida DEP2  (P1) → Motobomba (salida DEP2)

MB

ps2

DEP2 → DEP2



Controles lazo cerrado
Control caudal salida DEP2  (P2) → Transductor de presión (entrada DEP1)

P1+

ft

DEP1 → DEP2



Controles lazo cerrado
Control caudal salida DEP2  (P3) → Electroválvula proporcional (salida DEP3)

A3+

ft

DEP3 → DEP2



Controles lazo cerrado
Control nivel DEP2  (P1) → Motobomba (salida DEP2)

MB

ps2

DEP1 → DEP2



Controles lazo cerrado
Control nivel DEP2  (P2) → Transductor de presión (entrada DEP1)

P1+

ps2

DEP3 → DEP2



Controles lazo cerrado
Control nivel DEP2  (P3) → Electroválvula proporcional (salida DEP3)

A3+

ps2

DEP2 → DEP1



Controles lazo cerrado
Control temperatura DEP2  → Células peltier

PTC

ACTUADOR
CÉLULAS 
PELTIER

SENSOR
TEMPERATURA

PT100

Temperatura actual (PV)

DEP2 

PID PWM2 Células 
Peltier

PT100+TT
4-20mA
0-120ºC

0-10V 0-24VSP
MV

PV

+ -



Controles lazo cerrado
Control temperatura DEP2  → Células peltier

DEP2 

AO1

AO2

C - AO

C - EV

EV1



Controles lazo cerrado
Control presión DEP1  → Transductor de presión (entrada DEP1)

P1+

DEP1



PID en TIA PORTAL
Proyecto que nos pasan la instrucción PID es la versión 1.2

● Las variables de son de 0-27648



PID en TIA PORTAL
Proyecto que nos pasan la instrucción PID es la versión 1.2

Parámetros P, I y D y sus ponderaciones

Ajustar el modo de operación del PID, por 
defecto la primera vez INACTIVO (0).

El modo de operación cambia controlado por flanco.
El siguiente modo de operación se activa al cambiar a

● i_Mode = 0: Modo de operación "Inactivo" (parada del regulador)
● i_Mode = 1: Modo de operación "Optimización inicial"
● i_Mode = 2: Modo de operación "Optimización fina"
● i_Mode = 3: Modo de operación "Modo automático"
● i_Mode = 4: Modo de operación "Modo manual"

i_Mode es remanente.

Comportamiento en Reset (desde versión instrucción 1.1): Un flanco ascendente en Reset hace que 
se desactiven los errores y las advertencias y que se borre la acción I. Si se detecta un flanco 
descendente en Reset, se cambia al último modo de operación activo.

PROBLEMA: EL PID NO ESTÁ EN 
AUTOMÁTICO



PID en TIA PORTAL
Instrucción PID versión 2.x

ENTRADAS

SALIDAS

ENTRADA / SALIDA



PID en TIA PORTAL
PID versión 1.x vs 2.x



Conexión KEPServer

1. Abrir fichero configuración s7_1200.opf, está en la carpeta SCADA 

proporcionada

2. Configurar la tarjeta de red del PC

doble clic



Conexión KEPServer

3. Parar el Runtime 

4. Iniciar el Runtime

5. Iniciar el cliente OPC del KEPServer 

Al iniciar el cliente de forma correcta debe aparecer en la parte inferior que se ha 

conectado y la hora hasta la cual funcionará el cliente.



Configuración CX-Supervisor

1. Abrir el proyecto de desarrollo d

2. Editor de puntos

La configuración de cada punto es similar a la mostrada

En el proyecto proporcionado 


