Estacion SMC IPC201C
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Proceso

Purgado (segun SMC):

1.

Lo primero que debes saber es que hay que tener cuidado con esta bomba, no puede funcionar en vacio mas de 15
minutos.

Respecto a que no se puede purgar el sistema, que siempre queda aire, imagino que sera porque no se hace bien la
purga. Cuando lo hagais, tenéis que tener abierta la valvula manual VP4 (situada en el lado derecho de la estacion),
un tubo conectado a esta valvula para que el agua vaya a un recipiente y pulsar START + STOP hasta que no se
vean burbujas a la salida de la bomba. Debes mover el tubo que va desde la valvula VP4 a la botella de agua hacia
arriba y hacia abajo para que el agua baje hasta la botella. Un vez que empiece a salir el agua, ya puedes bajar el
tubo y puedes continuar con el proceso de purga.

Hecho esto, cierra la valvula VP4 y pulsa el boton START para poner el sistema en modo RUN. Luego, pulsa el botén
RESET vy se llenara el tanque central desde el auxiliar (por lo que pon agua en el tanque auxiliar de metal situado en
el lado izquierdo de la estacion). Si oyes un ruido fuerte, eso es que hay aire en el sistema, para lo cual, abre
nuevamente la valvula manual VP4 mientras pulsas el boton RESET durante unos segundos y, después, cierra la
valvula VP4 y, cuando pulses el botén RESET, deberia hacer menos ruido (si no es asi repite el proceso de apertura

y cierre de la valvula VP4). Con esto, el sistema estaria purgado correctamente.



Proceso

Precauciones:
e No meter aire DEP1 (P1+ - ITV) si el depodsito esta vacio o si los posibles destinos (B2+
y B3+) estan llenos
e No meter aire DEP3 (P3+) si el depdsito esta vacio o si los posibles destinos (B1+y
B2+) estan llenos
e No encender bomba (MB):
o depdsito central vacio
o valvulas de llenado del destino no esta abierta alguna y si esta abierta, que no esté
lleno el depdsito
e NO abrir valvulas vaciado si no esta MIN (A1+. A2+, etc)
e No abrir la valvula de llenado de un depdsito si éste esta lleno (proteccion hecha

mediente contacto de relé asociado a los detectores)



Proceso

Problema con el transmisor de presion diferencial:
e No marca los valores de nivel adecuados.
e Respuesta SMC:
o Soltar el tubo blanco de la parte trasera del sensor y soplar a través de él por si se
hubiese quedado agua o aire acumulado que no debiera.
o Silo anterior no lo soluciona, tengo la siguiente pregunta; se queda con el mismo
valor aunque variéis el nivel? O el valor varia proporcionalmente al nivel real que

hay (aunque el valor no sea correcto)?



Posibles mejoras

e Anadir HMI y Conector RJ45 para facilidad de conexion al PLC

e Cuando se funciona con los reguladores de OMRON el PLC no dispone de las
medidas de TEMPERATURA, CAUDAL Y NIVEL — splitter para poder llevar
una senal al regulador y otra al PLC.

e Para clases: tener practicas documentadas explicando el P&ID para los lazos

que se estén controlando.



RTD PT100 - S18280KD2C

SONDA PT100B @ 8X200MM CABEZA KD CON CONVERTIDOR
4-20mA RANGO 0+200°C

S1

Sensor
1: Simple
2 Double

Sheath diameter

3 3mm
4: 4mm
5. Smm
£ L

Probe type

lk environment '

Tt ‘ (4-20mA)

0-120°C

Alimentacion RTD

1 7.5a 45VDC
+ —(3—-1 4 a 20mA
mA




I3 PEPPERL+FUCHS

Detectores capacitivos

PNP, 3 hilos

Para los MAX, NC. Hay varios modelos en la web, no
tengo claro el modelo, principalmente depende de la
distancia de enrasado. Modelos:

CBN2-F46-E3 (2mm no enrasado)

CBN5-F46-E3 (5mm no enrasado)(2m cable)

CBN10-F46-E3 (10mm no enrasado) (2m cable)

CBN5-F46-E3-0,76M-v1-y (5mm no enrasado)
Para los MIN, NA.

CBN5-F46-E2-10M

CBN7-F46-E2-10M

CBN10-F46-E2-10M




Regulador PWM 8A (CEBEK - R-245V/3)

= |

¢ e

Output (loal)



https://fadisel.com/es/reguladores-cc/587-regulador-de-luz-8-a-cebek-r-25.html

Presostatos (ISE40-01-62L)

Presion positiva (-0.1 - 10000 MPa)

ISE40-01-62L

01: R1/8 (con roscas hembras M5)
T1: NPT1/8 (con roscas hembras M5)

R1/8, NPT1/8

Roscas hembras M5

Caracteristicas de entrada/salida l
22 | Colector abierto NPN 2 salidas + salida analégica

30: | Colector abierto NPN 2 salidas + entrada autodiagnéstioo .

Colector abierto PNP 2 salidas + salida analégica

Colector abierto PNP 2 salidas + entrada autodiagnostico |

7 12a24VDC

Paen prasion de vaco 0.0a 1013 kPa 101 WPn
)

Para prasdn pos

va ~0.100 a 1.000 MPa | -0.100 MPa

ZSEA40 (F) — 'DC (+)
é Longi | | o 5 :
gitud del cable |0~ 69 (L)-(M) i : ' (marron)
- 06m ' . 8w 1 .| ASalida anadgica
Con salida analégica |3 1k | |, ‘ , o8}
' § —{ [ 1 .ouTt
L | Tinegro)
'8 ¥ | .ouTe »J@
| 3 T (blanco) f*é, &
'O Oc(-) ‘gl |
— T(azul)
Salida de tension Salida de corriente
s 5 g 2
|
5 H
g 8
3 3
s _(m P v)‘
A B c A B c Presion
| Rango Plargs 0e presen nomral | c
01.3 WP



N
Transductor electro-neumatico de presion  “~ @SVC

(Regulador de presion proporcional ITV1030-31F2BN2  pq+

Actuador y sensor quedan integrados en el propio transductor

V(o 1uu—?n erst-o ...,

m—'lmm“ﬁiﬂs‘ MM Q_|Conlorme CE|
e food‘ I! 39@ Senal [ ; u;ﬁﬂ
10N g T Comments o 4 & 20 mA (3po COM+) & | ps1_|
s { |1 | Conrente ce 02 20 mA ($p0 COM+) s kPa
N | 1"% Tlpode conector para cable
" | Entrada preajustada 8 | Rewoocesm |
L* |  Endnguioded =
Tamafio de b\ £ ¢ ',.
178 (modelo 1000 N P
modakn 1000, 2000, 3000)
wl 2|modebo 000) |
ITV in
Marr @ MV 0_1 OV
Azul
Sl Modelo de sefal de tensién e ( )
1 | Marrén| Alimentacion @
2 |Blancol Sefal de entrada ©) itv
3 [Azul | GND (COMUN) Vs : Alimentacién 24 VDC PV (1 _ 5\/)
4 |Negro | Salida de monitorizacion 122 15VDC

Vin: Sefial de entrada 0a 5 VDC



(Regulador de presion proporcional ITV1030-31F2BN2  pq+
Indicacion de presion

Alimentacion | (@ Circuito Senal de salida a
Sefial de entrada --| de control ‘ . T

| - -
1) Electrovalvula \ _~ 2 Electrovalvula de escape E=
de alimentacion . A /__..r" i
de aire ~H H . 07
1‘ 1 Tt -l N —EC

LaN 7 (7) Sensor de presion

)
__ {3)Camara ! € r
piloto r
| |5 Valvula de alimentacion
SALIDA

ALIM. } ‘
| Esc.

Cuando se eleva la sefial de entrada, la electrovalvula de alimentacion de aire (1) se activa (ON) y la electrovalvula de escape (2)
se desactiva (OFF). De esta manera, la presion de alimentaciéon pasa a través de la electrovalvula de alimentacién de aire (1D y
actlia sobre la camara piloto (3). La presién de la camara piloto (3) aumenta y actta sobre la superficie superior del diafragma (4.
Como resultado, la valvula de alimentacién de aire (5 unida al diafragma (4) se abre y una parte de la presion de alimentacion se
convierte en presiéon de salida.

Esta presién de salida retroalimenta el circuito de control (8) mediante el sendor de presion (7). El funcionamiento correcto se
lleva a cabo hasta que la presién de salida es proporcional a la sefal de entrada, por lo que siempre se obtiene dicha
proporcion.

Transductor electro-neumatico de presion =7 @SNC

4’ Diafragma - g@f*




r
Flujostatos (PFW2W504-F03-2 + PF2W301-A-M)<ZZ SVIC.

ft

g !
Wiy

"o £ I Modelo integrado | Display [ Unidad de display (4 can.)
0.5a 4 PF2W704(T) PF2W504(T _
a PF2W720(T) PF2W520(T PF2wW30[] p in2 (4-20mA)
5a 40 PF2W740(T) PF2W540(T) .
10 a 100 PF2W711 PF2W511 PF2W33[ | 0.5-4 I/min

Display
Unidad de senso'{/I (PF2W3J0/3[11) 12a
| e el | arron — T 24 VDC
s K 0 2z Hek
Opcional (véase n pégina 35) I % Salida analogica | % |
¢c'm“:f::T || € —{2]6[Cargal 1 [a}{ & {8 }— .
£l cattu y ol Conecior 50 wtregan por sepatata { S Blanco | S | Salida +]
| | ity =
o [ o digital -
k= 4 [O—T13H5 -.1—~7
Cable (vésse la pigina 35 1|8 % . | Negro 3 |
garurmw;’@:v'n'gm: | [ ._— I B
m"::; ‘c’ ":' z"":’m Mockio aphcatie N Sncth L_i_ _ _D§ — Azul :_1__3_ _5_:
To ] ';-;‘ w540, PEawsY1 | Caracteristicas de salida . — :
6] 3 T TTe .wz':f m— Caracteristicas it o oo sy e s La carga es un equipo de entrada analégica como un amperimetro.

Saida pasa unidag daplay Serie PFIW300

= .St wetes 1371 Seve PERWRLDY PF2W5[JJ-(JJJ-2 (Con salida de corriente)

Sk i endad 30 Sepldy « S S0 8 X A Sene PF2W300




Sensor de presion diferencial baja (PSE550-AC2)
Display para sensor diferencial (PSE304-LB)—

L )
Nota 1) El moselo oon saloa de cor

anr

Opcion 1 (Fijacion)
= !

Nngro

LI
W oo
LU=
LT oor

_Nota_ 1 Fijacion
ZS-30-A _|ConM3xSL (2 us) | ¥
-C | T | A Lﬁ
N

Nota) L ficidn viene Gesimontada de fibrica

o PS
Nota 2) El conector no viene conectado de fabrica.

en0ie N0 PUSGE Ser CONMCINGo o W

1a5VvDC

Salida analdgica [V]

O

L.SNC

» dis1

ps2

Circutto principal del detector

. Marrén DC(+)

2 Ppresion diferencial [kPa)

<
R SNegreOUT  ¢l4pq
/%S/ (Salida analégica)] — T 24VDC in3 (4-20mA)
Carga
[ | Az oo =T 0-200mm H,0




O

Sensor de presion diferencial baja (PSE550-AC2) SVIC
Dlsplay para sensor dlferenmal (PSE304-LB)— _|_, ps2

c i de la unidad 4 a 20mADC

[ n}uda)"N? salda 15V - [ Con luncidn ua,‘mmmdu =
e I e —— s > dis1
salida PNP2 + salda 1.5 V Do -:n-mu-musun,.mw‘:u :z; — c 20 sy
| saida PNP2+ salida 420 mA 1] " 'm.c(:.:sm-;.- e
sabds PNP2 + entraca Oe aubbcomeccn 8
=)
©°
[0]
PSE30(0 FDL}] 5
©
Opcion 1 Opcion 3 % f‘,
. S cable - .. Sin CONECtO! — w E |
Catle de shimantaciin/'consdn de salda Caonactor del sensor de presion ¥ L2
A B  Presién
X ::;;’;ﬁ ‘ 1 LR — al Cc D Presion diferencial
= i‘ o R € ' | {conactor e-con)
—~— 25.3.C
= PSE304
Nota) 1 caths wara Geamaetads 06 fabeca Nota) £ conacior vens Geamormad en arca Salida colector abierto PNP (2 salidas), Max. 80 mA, tension residual 1V o inferior
opc.o,. 2 Salida analégica: 4 a 20 mA
S e adiptador ora mortap on parekuert proca desnerd Impedancia max. de carga: 300 (12 VDC), 600 Q (24 VDC)
Impedancia minima de carga: 50 Q
— Di
. 5 <t 3ot
S ’JS/ (Marrén)
é Salida analégica .
3| A6 o . in3 (4-20mA)
3 =4 ' our1 218 = 12a
B e y (Negro) _? 24VvDC 0-200mm HZO
sHC %] our
8 ]
5 (Blanco) [Can o
|Carga
S ocH) | 7
= T (Azul)




Convertidor para electrovalvulas proporcionales ngf L
(KRO10_EV1) ,

® S®©
@ e o 8 |
+ e +IN ] @
D AMPLIFICADOR "
Q- O
- Impedancia de entrada (tension) 20 Kohm. ACTIVO
- Impedancia de entrada (cormiente) 100 ohm.
- Corriente de entrada maxima 50 mA
- Potenciometro 1Kohm < 100 < 5Kohm POTENCIOMETRO
H®
- Rango de corriente a definir hasta 2.000 mA 2
“—|®
— ®

Controla la valvula -A3+ (salida DEP3) mediante este controlador de valvulas (-AC1).
Consignas segun R4:

e Vout2
e Controladores. segun R12
o  Controlador del NIVEL (REG1)
o Controlador de CAUDAL (REG3)



Electrovalvula proporcional compacta
(PVQ31-5G-23-01F-X18)

Modelo

PVQ13

PVQ31

PVQ33

Tipo de conexionado

Montaje en placa base

Montaje con conexiones sobre la valvulg

Montaje en placa base

Construccion de la valvula

Asiento de accion directa

Asiento de accion directa

Tipo de valvula N.C. N.C.

Tamaiio orificio (mm) 0.3 0.4 0.6 0.8 1.6 2.3 4
Presion méx. de trabajo (MPa) 0.7 0.45 0.2 0.1 0.7 0.35 0.12
Caudal (¢/min) 0a5 0a6 0a5 0a 100 0a75
Corriente aplicada 0 a 85 mA (24 VDC) 0 a 165 mA (24 VDC)
(Alimentacién) 0a 170 mA (12 VDC) 0a330mA (12 VDC)

Tamafio conexién M5 1/8

A3+



Electrovalvula proporcional compacta
(PVQ31-5G-23-01F-X18)

Tipo de valvula
[

[01] 1/8(6A) |

[Tamaﬁo conexion

PVQ 31—5/G

—

Tipo de vélvulal
I
Tension
5 |24 VDC
6 | 12vDC

Entrada eléctrica: ¢
Salida directa a cable

Tamano orificio®

Simbolo|Didm. orificio g
16 1.6 mmo 0.7 MPa
2.3 mmo 0.35 MPa
gr— —
40 4 mmo 0.12 MPa

Opciones

- Ninguna

F |Fijacion por escuadra

+ La fjacidn no estd instalada pero se
envia junto con la electrovaivula.

01

lCueraolmateriaI de sellado
Simbolo) Cuerpo Junta
< Latén (C37)
- FKM
H  |Acero inoxidable
Modelo de rosca (con placa base unitaria)
- Rc
F G
N NPT
T NPTF
® Tamano conexion
Sin placa 4
base unitaria Tomillo
- (Con tomillo de de monta)
montaje
M3 x 8L (2 uns.)
Con placa Placa base
01 base unitaria unitaria
1/8 (6A)

PVQ30 (¢2.3)

O

A3+

120 I I
AP = 0.35 MPa A
100 /
= AP =lo.25 II\IIPa \, /
£ AP =0.18 MPa 2
. = | /4
§ " AP = 0.1 MPa %7/
" / W//
: A% /4

24VDC -0 20

60 80 100 120

Corriente (mA)

[22]

180 200




Electrovalvula monoestable 2/2 de fluido
VX212EGAXB)

i T Intercambiable 1 2
- con la fijacion existente
Tamaiio de bobina / Modelo de valvula llhtuiddel:uerpomnﬁodemxiénllﬁmam

. = E Nota) Para mas informacion, véase la siguiente tabla.
= Tipo de ¢ Material [Tamafiode| Diametro 2z
Tamaho (Simbolo| iy Simbolol el cuerpo| conexién | del orificio 130"8 opcion -
i Exento de osca
1
. P A 2 imbolo| Material sellante*! (S0 €1 -
Tamafio 1 2 18 : -A— NBR = Eslémgar R
A I —— c37 R =
! . 2 (latén) e = NET
% E 1/4 3 Cc FKM — | Estandar (Re)
3 F 5 = NBR o =
H 2 E NPT
\ [
5 J 18 3 E FKM — G
\ (il % 5 G NPT
5\ L inc or 5 H Estandar (Rc)
‘.‘ — K FKM o] G
-“ M 1/4 3 T NPT
N 5 z NER O | Estandar (Re)
+1 Para el modelo resistente a ozono de baja concentracion y
agua desionizada, seleccione el material sellante de FKM.

dTension / Entrada eléctrica (tipo de aislamiento de bobina: Clase B)
Kimbod Tension | Entrada

eléctrica

A 24 VDC [Salida directa a cable|
100 VA(

B 1?2 v Ag Salida directa a cable

c (Con supresor

D 200 VAC de picos de

E zzao\xg‘cc tensién)

E 4

% 24 VDO Terminal DIN

110 VAC (Con supresor

J 0 de picos de

E 200 VAC tension)

230 VAC




Células Peltier (PT8-12-40)

—

Es un dispositivo electronico que convierte electricidad en una diferencia de
temperatura, al pasar corriente, un lado se enfria y el otro se calienta — efecto

termoeléctrico (efecto Peltier).

La clave estéa en la direccion de la corriente: En la practica:

=] Corriente en un sentido: e La cara fria se pone en contacto con lo que quieres

Cara A = fria enfriar

Cara B = caliente e La cara caliente necesita disipar el calor (radiador +

2] Corriente invertida: ventilador)

Cara A = caliente Si no se elimina el calor la célula deja de enfriar (se

Cara B = fria igualan temperaturas)



Células Peltier (PT8-12-40)

¢QUE ES UNA CELULA PELTIER?

Es un dispositivo termoeléctrico
que, al aplicarle corriente
continua, transporta calor de

un lado al otro, creando una
diferencia de temperatura.

1. :COMO FUNCIONA? (ENFRIAR)

Corriente DC

-
CARACTERISTICAS
« No tiene partes méviles
» Puede enfriar o calentar
« Funciona con corriente DC
+ Compacta y silenciosa

* + ventilador
| (expulsa el calor
4 3 al ambiente)

3. ESTRUCTURA INTERNA 4. PRECAUCIONES IMPORTANTES

(61 calor se absorbe | [ | Disiwacionobigatorts:..
Placa ceramica on este lado Siempre usar disipador y lad
en el lado caliente.

EI lado frio puede generar humedad.
Aislar o controlar la humedad,

Voltaje y corriente adecuados:
| ’ No exceder los valores miximos
especificados.

Fragilidad:

Son placas cerdmicas, evitar golpes
y presion excesiva.

Eficiencia:

Consumen bastante energia para

la cantidad de frio que generan.

El calor se ibera
en este lado

2. INVERSION (CALENTAR)

Si se invierte la polaridad
se invierte el efecto.

= o 2
1

5. EJEMPLO DE APLICACION (ENFRIAR)

_. LADO FRID
{en contacto con

el objeto)

LADO CALIENTE
(con disipador
y ventilador)

Flujo de aire
“ (expulsa el calor
al ambiente) ‘




Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBNZ2)

ESCN-H (2-1ine Display: PV and sv |
Event Inputs 5-digit, 11 segment display
¢ None with high resolution of 0.01°C
e Two -

e Auto/manual switching
e Temperature Controller status display
] ¢ Simple program function

Universal Sensor Inputs i
e Universal thermocouple/Pt/analog (]
(current/voltage) inputs. 1 2.

Aucxiliary Outputs
s ry Ouip

e Logic operations
e Two

k e Control output ON/OFF count alarm
. Control Output 2

Indication Accuracy N ¢ PV change rate alarm
« Thermocouple/Pt input: £0.1% of PV . « Models optional with RS-485

¢ Analog input: +0.1% FS * Voltaqe. o or RS-232C communications
\ J (for driving SSR) L

\

: S /

Sampling Period and control update Control Output 1
e 60 ms

L ) e Relay output

e Voltage output (for driving SSR)
e Current output

e Linear voltage output

. J




Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBN2)

ESCN-HL2M[-500 E53'Q1"_‘%%.]?2
12345 6

1. Applicable Controller

1. Type CN: ESCN-H
H: Advanced 2. Function 1
B N
2. Control Output 1 Q: Control output 2 (voltage output for driving SSR)
R: Relay output 3. Function 2
. for drivi Blank: None
Q‘ Voltage OUtpUt ( or dri ng SSR) H: Heater burnout/SSR failure/Heater overcurrent detection (CT1)
C: Current OUtpUt HH: Heater burnout/SSR failure/Heater overcurrent detection
V: Linear Vo[tage output (For 3-phase heater applications, 2x CT)

B: Two event inputs
3. Auxiliary Outputs 01: R5-232C communications

2- Two tout 03: RS-485 communications
- Iwo outputs HO03: Heater burnout/SSR failure/Heater overcurrent detection
(CT1) + RS-485 communications

4. Option 1 HB: Heater bumout/SSR failure/Heater overcurrent detection
M: Option Unit can be mounted. (CT1)+Twa sveotinpyts ]
HHO3: Heater burnout/SSR failure/Heater overcurrent detection
(For 3-phase heater applications, 2x CT) + RS-485 commu-
5. Power Supply Voltage nications
Blank: 100 to 240 VAC HO1: Heater burnout/SSR failure/Heater overcurrent detection

(CT1)/RS-232C communications
F: Transfer output
BF: Two event inputs/Transfer output

D: 24 VAC/VDC

6. Terminal Cover "
-500: With terminal cover . N;'S'O"




Controlador OMRON: ECN-HV2MD-500 (E53-CNBNZ2)

(= ;A
MV : 0 to 10 VDC Control output 1

PV : 4-20mA mA

Auxiliary outputs
(relay outputs)
250 VAC, 3 A

E53-CNBN2
Event Inputs

@O

(resistive load)

@@ E 0O
6@@8)@

1
Auxiliary output 2

— |
Auxiliary output 1
e
—

Input power supply
+—

e Terminal 1 de la salida de control es la variable MANIPULADA que se utiliza para los actuadores

e Losterminales 11y 12 se utiliza el EV1 en los REG1 y REG3 para parar los controladores desde el PLC

e En REG2 (TEMP) se utiliza la salida auxiliar 1 para activar los relés R2A/B



DEP2 — DEP2

Controles lazo cerrado
Control caudal salida DEP2 (P1) — Motobomba (salida DEP2)

MB
Consigna:
0,45 — 2,5l/min REGULADOR
(CORRECTOR) ACTUADOR
PLC/PID MOTOBOMBA
ps2
Valor real de salida SENSOR

CAUDALIMETRO




DEP1 — DEP2
Controles lazo cerrado

Control caudal salida DEP2 (P2) — Transductor de presion (entrada DEP1)

P1+
Consigna:
0,45 — 2,5|/min REGULADOR
(CORRECTOR) ACTUADOR
PLC/PID v
ft
Valor real de salida SENSOR

CAUDALIMETRO




DEP3 — DEP2
Controles lazo cerrado

Control caudal salida DEP2 (P3) — Electrovalvula proporcional (salida DEP3)

A3+
Consigna:
0,45 — 2,51/min REGULADOR ACTUADOR
(CORRECTOR) EV
PLC/PID PROPORCIONAL

ft

Valor real de salida SENSOR
CAUDALIMETRO




Controles lazo cerrado
Control nivel DEP2 (P1) —» Motobomba (salida DEP2)

0-

Consigna:
200mm Error REGULADOR
(CORRECTOR)
PLC/PID

MB

ACTUADOR
MOTOBOMBA

DEP1 — DEP2

ps2

Valor real de salida

SENSOR
PRESION DIF.




DEP3 — DEP2
Controles lazo cerrado

Control nivel DEP2 (P2) — Transductor de presion (entrada DEP1)

P1+
Consigna: REGULADOR
0 —-200mm
(CORRECTOR) ARIARON
PLC/PID v
ps2
Valor real de salida SENSOR

PRESION DIF.




DEP2 — DEP1
Controles lazo cerrado

Control nivel DEP2 (P3) — Electrovalvula proporcional (salida DEP3)

A3+
Consigna:
0 — 200mm REGULADOR ACTUADOR
(CORRECTOR) EV
PLC/PID PROPORCIONAL

ps2

Valor real de salida SENSOR
PRESION DIF.




Controles lazo cerrado

Control temperatura DEP2 — Células peltier

DEP2

Sefial
Consigna: de
+15°-10° T ambiente e salida ACTUADOR
(CONTROLADOR CELULAS
PID del ITV) PELTIER
PTC
Temperatura actual (PV) SENSOR
TEMPERATURA
PT100
' 10-10V 0-24V Células
PID ¢ Pz | Peltier
MV
PT100+TT
4-20mA

0-120°C



Controles lazo cerrado

Control temperatura DEP2 — Células peltier

‘Lw ‘ch.
WM2 Vin Vin
o
-Vout P—
T ¢~
VControl  -VControl
o 20
37C =
XLIC
=
1
-R6 110
4 |2 PELTIER CELLS
o wn

Wiring sections:
- Lx = Black wire 1,5 mm2
Vout3 - Nx = Blue wire 1,5 mm2
- PE = Yellow/Green wire 1,5 mm2
- Control = Blue wire 0,5 mm2

-REG2 5 2 {L ______ -R3
£ 1 AO1 7QI> 38 124 1

3¢ ESCN-HV2MD-500 ,
E53-CNBN2 &0
C-EViih——o

IEM PAo EV11

26

|
|
|
|
] 9

17
-X1 e-é(l ?

13 -X1

)

DEP2

Logic Operation Editor

Import of Library

Operation of Work Bit 1 ] Operation of Work Bit 2| Operation of Work Bit 3| Operation of Work Bit 4 | Operation of Work Bit 5 | Operation of Work RANY

Operation Type Operation 1 ¥

O X

HepH) | Closeix) |

[T S e

TR

‘Work Bit 1 isused by ...
[13.RUN/STOP | |8alam2 ~|| ON/OFF Delay By Outpat 1
i A L
IN l l
I I
—] i | Work Bit 1
Input A Input B . |
; T ouT _Q_
Input C Input D oN OFF
g 1 U
-I J| 1 0s 0s
[0:Always OFF | [oaways OFF ~l ’Ij’"’,”“* e |
min * 35
Bank Numbers Used Control Output Assignment
IU: Disabled L] Control Output 1 IControI output (heating) L]
Event Input Data Event Input &ssignment Control Output 2 INo assignment L]
Interal Event 1 |1:Evenl input 1 (extemal input) _ﬂ |nvert direc! Ausiany Dukpul Assignment
Internal Event 2 [2:Event input 2 (esternal input] v | [None || | Ausiiary Output 1 [work bit 1 ~|
Internal Event 3 |3:Even! input 3 [extemal input) L] INone L] Aupiliary Output 2 IAIalm 2 L]
Internal Event 4 ]4;Event input 4 (extemal input) j lNone _:_]
Functions can be assigned to event inputs. A~
This parameter sets a function to be assigned to Event input 1.
v




DEP1

Controles lazo cerrado

Control presion DEP1 — Transductor de presion (entrada DEP1)

P1+
s Senfial
Consigna: Sefial REGULADOR de
ik e deerror]  (CONTROLADOR salida ACTUADOR
PID del ITV) ()
Presion actual (PV) SENSOR

(ITV)




PID en TIA PORTAL

Proyecto que nos pasan la instruccion PID es la version 1.2

e Las variables de son de 0-27648

%DB1
"PID_Compact_1"
%M23.0 PID_Compact
"P_Temp1" @]@
1 1
| | EN ENO
78 oUtpm e 0.0
"PID_in_SP_aux" —# Setpoint %MW14
0.0 —{input Output_PER }— "AnOut3_CP"
%NW126 Output_PWM iz lse
“VP_Temp_aux" —iinput_PER State f— 0
.1 Error p— 16#0
"Reset_PID"
| | Reset -




PID en TIA PORTAL

Proyecto que nos pasan la instruccion PID es la version 1.2

= Bl = Proyecto_IPC_Backup » IPC201C [CPU 1214C DUDTUDC] » Technology objects
e ;;' ", giEi = Keep actual values gy Srapthot ;\7;‘_ » =3 oo ij £’
PID_Compact_2 (snapshot created: 4/10/2026 1:57:30 PN) w Basic setings [
Hame Dstatype  Startvalue  Retain  Accessibled.. Writs_ | Visibiein _ [Certralins npe] @|| Controller type
4 naes 3 _TMCne Int ~ nput | cutput parameters 0
PROBLEMA: EL PID NO ESTA EN e e ™o @ B B femcnnien O | [cnen ol C—
” mas  sinpe Int 0 = v C) Process vahue hmits 4 [ wver conpol
d . i _Sw Process v tcak |
AUTOMATICO A — R R Bmheen B |_'_|gm.. o —
@ 2t _TVEnd Time w0 Process value monitoring &
mTans MO Aeal FMlimits o
na- L TVDIB e x Real Output value limits Q!
"ma-s 2¢_THDI M shdedd Meal 7D Parameters (]
was 1, THMOifSLm Real ‘
A1 @ > 3Becky Struct v i~ ~
@ Pl Gk Struct ~ 1] ™
i@ » P ompt Stnact 2 vl vl
@ = » Pammiak Stnict v Vv &)
Qe v et Struct ™ v %) W~
. s " aQ - b_EnsbieManOid  Bool Fak vl
Ajustar el modo de operaciéon del PID, por Ta v les — = = 2B :
. M = iModeOW Int o) .
defecto la primera vez INACTIVO (0). SR = . ;
| - i_Stre0ld Int i
, ; I LI GRIN Tear [ ?ifi '-:_ 'f} [ﬂ
Parametros P, | y D y sus ponderaciones e = rodm Real 12865 8 @ B @
wa « rodw feal 00 (v v i) v
g » Gl A Real o1 1= i i 152}
Bsa = .Gl B Real os ~ 4 v 53] A
e o r.Cen C Real 0.0 ~ % ~ ~
El modo de operacién cambia controlado por flanco. S ook RSLENN) 009929232 - SEM] o 8
El siguiente modo de operacion se activa al cambiar a
° i_Mode = 0: Modo de operacioén "Inactivo" (parada del regulador)
° i_Mode = 1: Modo de operacion "Optimizacion inicial"
° i_Mode = 2: Modo de operacion "Optimizacion fina" Comportamiento en Reset (desde versién instruccién 1.1): Un flanco ascendente en Reset hace que
° i_Mode = 3: Modo de operacion "Modo automatico" se desactiven los errores y las advertencias y que se borre la accion |. Si se detecta un flanco
° i_Mode = 4: Modo de operacion "Modo manual” descendente en Reset, se cambia al ultimo modo de operacién activo.

i_Mode es remanente.



Parametro Tipo de datos Ajuste prede- | Descripcién
PID en TIA PORTAL o
e n Reset BOOL FALSE Realiza un rearranque completo del regulador.
e Flanco FALSE -> TRUE
e e —~ Cambio al modo de operacion "Inactivo”
I nStrU CC I O n P I D Ve I'S I O n 2 .X - ErrorBits y Warnings se desactivan.
-~ Se borra la accion |
E NTRA DA‘. (los parametros PID se mantienen)
9 ¢ Mientras se cumple Reset = TRUE, PID_Compact
permanece en el modo "Inactivo” (State = 0).
e Flanco TRUE -> FALSE
PID_Compact cambia al modo guardado en Mode.
ModeActivate BOOL FALSE e Flanco FALSE -> TRUE
PID_Compact cambia al modo guardado en Mode.
Parameter Tipo de datos Ajuste predeterminado | Descripcién
Mode INT 4 Especifique en Mode el modo de operacién
al que debe cambiar PID_Compact. Posi-
bilidades:
e Mode = 0: Inactivo
* Mode = 1: Optimizacién inicial State INT 0 El parametro State (Pagina 279) indica el modo de

e Mode = 2: Optimizacion fina

e Mode = 3: Modo automatico

e Mode = 4: Modo manual

El modo se activa mediante:

* Flanco ascendente en ModeActivate

* Flanco descendente en Reset

* Flanco descendente en ManualEnable

* Arranque en frio de la CPU si RunMo-
deByStartup = TRUE
Mode es remanente.

SALI

DAS

operacion actual del regulador PID. El modo de operacion
se cambia con el parametro de entrada Mode y un flanco
ascendente en ModeActivate.

« State = 0: Inactivo

« State = 1: optimizacion inicial
« State = 2: Optimizacion fina
« State = 3: Modo automatico
« State = 4: Modo manual

* State = 5: Valor de salida sustitutivo con monitorizacion
de errores

Encontrara una descripcion detallada de los
modos en Parametros State y Mode V2
(Pagina 279).




PID en TIA PORTAL

PID version 1.x vs 2.x

PID_Compact V1.x PID_Compact V2
sPid_Calc.r_Progress Progress
sPid_Cmpt.r_Sp_HIm Config.SetpointUpperLimit

sPid_Cmpt.r_Sp_LIm

Config.SetpointLowerLimit

sPid_Cmpt.r_Pv_Norm_IN_1

Config.InputScaling.LowerPointIn

PID_Compact V1.x

PID_Compact V2

sPid_Cmpt.r_Pv_Norm_IN_2

Config.InputScaling.UpperPointin

sb_GetCycleTime

CycleTime.StartEstimation

sPid_Cmpt.r_Pv_Norm_OUT_1

Config.InputScaling.LowerPointOut

sb_EnCyclEstimation

CycleTime.EnEstimation

sPid_Cmpt.r_Pv_Norm_OUT_2

Config.InputScaling.UpperPointOut

sb_EnCyclMonitoring

CycleTime.EnMonitoring

sPid_Cmpt.r_Lmn_HIm

Config.OutputUpperLimit

sPid_Cmpt.r_Lmn_LIm

Config.OutputLowerLimit

sBackUp.r_Cycle

CtriParamsBackUp.Cycle

|.sb_RunModeByStartup RunModeByStartup sPid_Cmpt.b_Input_PER_On Config.InputPerOn
si_Unit PhysicalUnit sPid_Cmpt.b_LoadBackUp LoadBackUp
si_Type PhysicalQuantity sPid_Cmpt.b_InvCtri Config.InvertControl
sd_Warning Warning sPid_Cmpt.r_Lmn_Pwm_PPTm Config.MinimumOnTime
sBackUp.r_Gain CtrIParamsBackUp.Gain sPid_Cmpt.r_Lmn_Pwm_PBTm Config.MinimumOffTime
sBackUp.r_Ti CtriParamsBackUp.Ti sPid_Cmpt.r_Pv_HIm Config.InputUpperLimit
sBackUp.r_Td CtrlParamsBackUp.Td sPid_Cmpt.r_Pv_LIm Config.InputLowerLimit
sBackUp.r A CtriParamsBackUp.TdFiltRatio sPid_Cmpt.r_Pv_HWm Config.InputUpperWarning
sBackUp.r_B CtrIParamsBackUp.PWeighting sPid_Cmpt.r_Pv_LWmn Config.InputLowerWarning
sBackUp.r_C CtriParamsBackUp.DWeighting sParamCalc.i_Event_SUT PIDSelfTune.SUT.State

sParamCalc.i_Event_TIR

PIDSelfTune.TIR.State

sPid_Calc.r_Cycle

CycleTime.Value

sPid_Calc.b_RunlIn

PIDSelfTune.TIR.RunIn

sPid_Calc.b_CalcParamSUT

PIDSelfTune.SUT.CalculateParams

sRet.i_Mode

sRet.r_Ctrl_Gain

sRet.i_Mode se ha suprimido. El modo de opera-
cion se cambia mediante Mode y ModeActivate.

Retain.CtrlParams.Gain

sPid_Calc.b_CalcParamTIR

PIDSelfTune.TIR.CalculateParams

sPid_Calc.i_CtriTypeSUT

PIDSelfTune.SUT.TuneRule

sPid_Calc.i_CtriTypeTIR

PIDSelfTune.TIR.TuneRule

sRet.r_Ctrl_Ti Retain.CtrIParams.Ti
sRet.r_Ctrl_Td Retain.CtrIParams.Td
sRet.r_Ctrl_A Retain.CtrIParams.TdFiltRatio
sRet.r_Ctrl_B Retain.CtrIParams.PWeighting
sRet.r_Ctrl_C Retain.CtrIParams.DWeighting

sRet.r_Ctrl_Cycle

Retain.CtrIParams.Cycle




Conexion KEPServer

1. Abrir fichero configuracion s7_1200.opf, esta en la carpeta SCADA

proporcionada

2. Configurar la tarjeta de red del PC

DSde| %= :
=-{g]] Project

ERt Connectivity

- m-f] ETH_201C

- w-fill ETH_202

- m-fl] ETH_203

§° Aliases

--&A] Advanced Tags

3 [Connected to Runtime] - KEPServerEX 6 Configuration

File Edit View Tools Runtime Help

y B | Eg
A || Channel Name [ Driver Connection Sharing Virtual Network
mETH_ZO]C Siemens TCP/IP Ethemet Ethemet (Realtek PCle GBE Family Controller) I N/A N/A
Ll ETH_202 Siemens TCP/IP Ehemet Efhemet N/A N/A
[l ETH_203 Siemens TCP/IP Ethemet Ethemet N/A N/A
(&3 Property Editor - ETH_201C X
Property Groups | £ Ethemet Settings
. Garierd Reaktek PCle GBE Family Controller
doble clic ' '

*{|_Ethemet Communications | |

Write Optimizations
Advanced




Conexion KEPServer
5. Iniciar el cliente OPC del KEPServer

Configuration
3 . P arar e I R u ntl me Start Rontime Seevice 4 | @ [Connected to Runtene] - KEPServestX 6 Configuration
‘Stop Runtime Service Fle 0t View ook Runtme Help
Renitislize wadl ) 3 SO Wm - dan )t
Reset Event Log... i @ Proeet A Dves tame T i o o
. g m Ercanc 57120 1301301301
5 (3 ETH_20
OPC LA Canfiguraticn b 3 () ETH_203
tar P Rases
Quick Cliert 4 Advarcd Tage
License Utility 2 5 n&":‘ 5:'“
Help B g
[} Support Information 5 @ EFM Bxote
W Aad Fol Group
- Exit 2 -1 En_a:am
ot GE T ﬁe;-"::— Corveectar
14 O, A Agert
9 ~A RO AR ‘n B 3[;:,“
4. Iniciar el Runtime 9 pien
. G Asd Frote
= (Efl) Scheduser
(B o Seresie
By @ NP Agent v
Confrguration = ‘
 Start Runtime Service
Stop Runteme Service
Rairdtisics
s vt Log.. Al iniciar el cliente de forma correcta debe aparecer en la parte inferior que se ha
Settings..
it oo conectado y la hora hasta la cual funcionara el cliente.
Quick Client
License Utilzy
Help 0 06/05/2026 11:45:11 KEP ServerEX\Runtime Configuration session started by javir as Default User (R/W).
1 Sppot infoemetion N\ 06/05/2026  11:46:32 Licensing Feature Siemens TCP/IP Ethemet is time limited and will expire at 06/05/2026 13:46.
| Exit A\ 06/05/2026 11:46:35 Siemens TCP/IP Ethemet ETH_202.IPC202 | Device is not responding. | 1D = 130.130.130.2"
s A\ 06/05/2026 11:46:35 Siemens TCP/IP Ethemet ETH_203.I1PC203 | Device is not responding. | ID ="130.130.130.3".



Configuracion CX-Supervisor

1. Abrir el proyecto de desarrollo d

% IPC_NEW.SCS 13/04/2026 8:32

2. Editor de puntos  |€3

Proyecto CX-Supervisor Development

La conﬂguramon de cada punto es similar a la mostrada
IPL-ZUIL BLeiCoontstheqpooesso S

'

|mu

e lﬂ

lfmf ey

Nl

Orop«ades OMRON(XOP(C OMMUNICIt m( efrol
Servdor  Grupos/slemertos OPC

Condy del conbol de d=OPC
Nombee EXOPCCo
Nombee del crdenacor | [Lecal]

v Moaiatodo

Noebie del servidor | Lapware KEPS everEX VE - ntomactn

CASCADANS ervicefiev! . opo

FLOW_FR

1PC200G

PC20Y PAG Nuevo Abu

Atrbutns gererales: Aceptar
Nermbee de unto:| TV CHAEL | 2
Grupo: 1o |
Descripodr:
R - ‘ Favurer L N . E —— - "
Motaton de contrl de comunicacianes
r:odepmmc Atributos de punto: ) - Sorvidor OOPCCones
Obodesra  valor mwno! L Grige:
@0y mbsine [ies )
C l
read I Gemerto
) Texts Vaior predeterninads; | —
ks Tamatc de |1
Tipo de E5: Frecuencia de actusiescin  Avibuton de E/S: irai
) Menoria (@) 4 carber Dec " n
(O entrads (DA patodn Jowc;uns
(@) Sanca O Con ntercalo () Dispoditive SYSMAC
=
' (O Entrada/Sakda Corfgur dcin. .. ‘—I DISPLAYS FLOW_GR
Vioa gupors BXI?%E]?:QOE'QUHHB‘AZ*E@O
Tpe Tpo de E/S Direccion

En el provecto proporcionado




